
���������

��	

�������������

��
��
������������
������
��

��������	
������	��
���	���������	�����	
��

��	����	��������
� ���!�"����#������	���	
�$���������%#&���$' ��	�"�(�$

�Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

�����

+�������

,
�����-��������%	"�"��������.����
��"�
' �$�/������0
�� 

��	����	��������
� ����12	��0���� �����	���	������3���4

,���������	���5�&����
!���16

2	�!���-������	��4"�������	��.����
��"�


7�������&���/"���.����
��"�


(Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

����������

8 9���	����	����
�����������������������
��:

• -���
����;��
<�/�<������	���� ��������������

• �
����	
�	!!
��	�����:�=����!����� �>����
�� �9��	<�
��	����
• ,����������������:�=������� �?���������

8 9���	����	�����������������/����:

• ���	��	���	���<	
	���:�����
� ��@!��������
• �
����	
�	!!
��	�����:�>����
��
• ,����������������:�=������� �?��������� ��$-

8 �����!
���������
���:

• &����	
:�=����!����� �9��	<�
��	���� ����!��
��
• $��������:�%#��'����	���� ��
��������� �������

• #��!������:����	��������������������

AHuman Motion Control: Lecture 1 )�(*

���

8 B����	
��������	����:

• ?��<
����	�����
������

• &�
�������!
��	���	!!��	��

8 9���	������������

8 ,�	
��������%<��
���	
'�����
���	���������

8 -�	����������	��:�,���	
�����	����C��������

8 -������	
�:

�"3��/
�������<	����	�	�����	���!�����
�������������!����������

��������������
	��������

�"�������	�����������������������	
�	!!��	���	���������
�!�����!
���

������	��������

DHuman Motion Control: Lecture 1 )�(*

��������

8 &��!��
�� �	�	���� �!�����
��

8 &������:
• &���
���� ���!���������
	�����

• #������	�����
• ������
����������

• $@!��������
• 0	
��	������������
�
• E����� 	�������	���������	
������������

8 ,!!
��	�����:
• 3��/
���:�!��������� ����������	����������������
• �
����	
:���	����� ����	�����
• $��������:�!���������

�Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

���	����

8 B����	
�	�	����

8 3����	�����������	�<���

• ���	����������������
• -�	��	���F	����

8 9���<�������	����

• &�������C�	�����
• ���	�!	�	������

8 &���
�

• ,�	����	���?�����
��
• &���
�����
�

8 -������

• ?��!�����!�����������:�����
��!���
��	���B�
�������=�	��
• �����	
�>������-�����



*Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

���	����

• >���������
	�������
����
�
• ���������	
<	�1�����

• &���
�����
�!����

• -���������������	����������C���

• &�����
�	����	���	�	!�	����

GHuman Motion Control: Lecture 1 )�(*

���
�����	�

8 ,���������

E" &���
������
�:�����
	�����������=�������
��1�
��	
�����


EE",������������<	�1:�	�	
������������������
	��������
�����


�Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

�
�������
����������	
��� 

8 �
����<������	����

• �	�����	���
	��������

8 �������<������	����

• #���
• +�	�����
• -����������:��1�� ���	�� ����"

8 &������<������	�����%�����
��1�
��	
�������'

• #���� �
�	������	���4�����
• &���
��
• -�������H�!��!�����!����
• �����	
����������������%�>-'

��Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

���
��	
�����	
����
�������
��

8 �
����	
�	!!
��	�����

• =����!�����
• >����
��
• 9��	<�
��	����
• B������
���	���B���	�����
• 9����	��
��

8 $��������	!!
��	�����

• ?�������������/��1���
	������4�����

8 -!����

• E�!������������!������	���
• ?���������������4�����

��Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

��	
����
�������
�������
��������

8 &����
��1�
��	
�������:

• #���� �
�	������	���4�����
• &���
��
• -�������H�!��!�����!����
• �����	
����������������%�>-'

central
nervous
system

muscle skeleton

sensor

task
position

disturbance

-

+

+

ττττ

��Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

!�����������"��#�����



�(Human Motion Control: Lecture 1 )�(*

�����	������
�	���!���
�������
��


